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e integrierte Regelung (EC-Controller) e integrated control system (EC controller)
e rlickwartsgekr. Hochleistungslaufrad e backward curved high efficiency impeller
e ginfache Einregelung und Anpassung e simple setting and adjustment of the
an die Anlage complete system
® 100% stufenlos regelbar e speed is 100% infinitely variable
e kompakte, raumsparende Bauart e compact and space saving design
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Technische Daten / Technical data: Gerausche / Sound levels:
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Ventilatortyp / Fan Type VI [Hz] kW] [A] [min"] [°F] [°C] & GKHR GKHM  GKHS
3 ~ 380-480 50 /60 8.9 537" 2600 104 40/60" P54  01.390 a) 21.5 38 36
GKH_ 400-CIB.125.6FF-IE
3 ~ 200-240 50 /60 8.5 922 2600 104 40/60" IP54  01.390 a) 21.5 38 36
“'60°C nur mit Drehzahlreduzierung auf 2160 min™ (8,1V) mdglich / 60°C only possible with speed reduction to 2160 min™ (8,1V)
Schaltbild / Wiring diagram: bei 400V (50Hz) / at 400V (50Hz) 2 bei 230V (50Hz) / at 230V (50Hz)
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Gertsausschalter / ] :I Betriebsart / Operation mode 2
On/ Off- Switch C b) Regelbetrieb / closed-loop control
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